MOTEUR

/\
“MFVISTA- VISTA
RADIO
Moteur tubulaire radio
a 3 fins de course compatible pour:

volets roulants
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APPAIRER LEMETTEUR AU MOTEUR
Appuyer simultanément sur les touches S
MONTEE et DESCENTE jusqu’au ]
va-et-vient du moteur B &

REGLAGE DU SENS DE ROTATION DU MOTEUR

2 Vérifier le sens de rotation ' &=
Si le sens de rotation est correct,
2 appuyer simultanément sur les e
@ touches MONTEE et DESCENTE ==
jusqu’au va-et-vient du moteur .
Si le sens de rotation n’est pas bon,
inversez-le en restant appuyé sur la ﬁ
touche STOP pendant 2 secondes &
jusqu’au va-et-vient du moteur
2 b Vérifier a nouveau le sens de o )
rotation <
Confirmer le sens de rotation en
appuyant simultanément sur les S
touches MONTEE et DESCENTE >

jusqu’au va-et-vient du moteur

ATTENTION : si le sens de rotation n’est pas confirmé, il ne sera
pas possible de passer aux étapes suivantes de la programmation
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PROGRAMMATION DES FINS DE COURSE

ATTENTION : bien respecter la procédure et commencer par le
réglage de la fin de course BASSE

PN

3 Ater a1a position BASSE désirce =]
Confirmer la fin de course BASSE en s

4 restant appuyé sur la touche STOP E- 3
jusqu’au va-et-vient du moteur N\

B ter a ta position HAUTE desirée =
Confirmer la fin de course HAUTE en P

6 restant appuyé sur la touche STOP e 3
jusqu’au 2¢™ va-et-vient du moteur <@

Fin de la programmation




REINITIALISATION

R @, B

VA ET VIENT DU MOTEUR PAS DE VA ET VIENT DU MOTEUR

LE MOTEUR N'EST PAS LE MOTEUR
PROGRAMME EST DEJA PROGRAMME
\]
Effectuer la procédure Effacer [gw @
de programmation la programmation : *
a) Couper I'alimentation pendant
5 secondes

b) Remettre sous tension

\

Appuyer simultanément
sur les 3 touches jusqu’au
va-et-vient du moteur

Maintenir appuyé pendant
7 secondes jusqu'aux
2 va-et-vient du moteur




FIN DE COURSE INTERMEDIAIRE

1 MEMORISER: Aller a la position intermédiaire
désirée et arréter le moteur a ce niveau.
Mémoriser la position intermédiaire en
appuyant simultanément sur les touches
MONTEE et STOP pendant 5 secondes jusqu’au
va-et-vient du moteur

an

2 MODIFIER: Aller a la nouvelle position
intermédiaire désirée et arréter le moteur a ce
niveau. Mémoriser la position intermédiaire en
appuyant simultanément sur les touches
MONTEE et STOP pendant 5 secondes jusqu’au
va-et-vient du moteur

iy

3 SUPPRIMER: Atteindre la position
intermédiaire déja programmée en appuyant sur
la touche STOP. Effacer la position intermédiaire
en appuyant simultanément sur les touches
MONTEE et STOP pendant 5 secondes jusqu’au
va-et-vient du moteur

MODIFIER LES FINS DE COURSE HAUTE ET BASSE

1 Atteindre la fin de course a modifier
(HAUTE ou BASSE)

aap

Appuyer simultanément sur les touches
MONTEE et DESCENTE jusqu’au
va-et-vient du moteur

(HAUTE ou BASSE)

Confirmer la nouvelle fin de course en
appuyant sur la touche STOP

o | 4Ob 40p
0| g5 | 40 | 05

2
3 Ajuster la nouvelle fin de course
4



AJOUTER UN POINT DE COMMANDE

Télécommande Télécommande

déja programmée a programmer

A Appuyer 3 sec. B Appuyer 0,5 sec.
jusqu'au va-et-vient jusqu'au va-et-vient

du moteur du moteur

SUPPRIMER UN POINT DE COMMANDE

Télécommande Télécommande

programmée programmeée

(a conserver) (a supprimer)

A Appuyer 3 sec. B Appuyer 0,5 Sec.
jusqu'au va-et-vient jusqu’au va-et-vient
du moteur du moteur




